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Cédigo: BISUEEA.110
Disciplina: Robdtica

Pré-requisito(s): Fundamentos Matematicos/Geometria Analitica e Algebra

Linear/Eletréonica Il

Co-requisito(s): -

Carga Horaria
Teodrica: 33.2 Pratica: 33.2 Total: 66.4

Ementa:

Conceitos em Mecatrbénica; Classificagdo dos Robds quanto a sua
Configuragao Estrutural; Implicagbes da Implantagdo de Robds na Organizacéo
do Processo de Fabricagdo; Cinematica de Manipuladores: Descricdo Espacial,
Mapeamento, Operadores e Transformagdes; Cinematica de Corpo Rigido;
Geragdo de Trajetéria; Matrizes de Transformagdes; Conceito de
Singularidade; Repetibilidade e Precisédo; Tipos de Sensores; Aplicagao dos
Sensores e dos Atuadores. Projeto de Mecanismo de Manipulagao; Linguagens
de Sistemas de Programacdo; Simulagdo de Aplicagbes do Sistema

Robotizado.

Objetivo Geral:

Apresentar ao aluno conceitos e ferramentas basicas sobre a utilizagao,
especificacdo e programacdo de robds industriais, com o objetivo de
desenvolver no mesmo uma visdo critica e sistematica sobre a robodtica

industrial e suas possiveis aplicacdes.

Objetivo Especifico:

- |Identificar a aplicacdo da robdtica nos sistemas de automacao; - Analisar a
viabilidade econbémica da aplicagédo de robds do ponto de vista da tecnologia e
0 seu impacto na sociedade; - Classificar os robdés quanto as caracteristicas

funcionais e estruturais; - Analisar os robds quanto a sua aplicacdo e
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utilizagdo, com seguranca.
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